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试点任务成果清单

	序号
	成果名称
	成果属性

	1
	《海船船员培训模拟器技术要求》

（JT/T 1379.1—2021）
	标准规范

	2
	《海船船员培训模拟器技术要求-第2部分：轮机模拟器》（JT/T 1379.2—2021）
	标准规范

	3
	《智能船舶机械设备信息集成编码指南》

（GB/T 41892—2022）
	标准规范

	4
	《海洋牧场中无人船自动驾驶技术规程》

（T/CI326—2024）
	标准规范

	5
	《一种基于实船电子海图数据的环境势场建模方法》

（专利号：ZL202111203799.0）
	专利软著

	6
	《一种服务于智能船舶的大数据集成平台》

（专利号：ZL202110785415.4）
	专利软著

	7
	《一种输入受限的无人船航向共融控制方法、系统及结构》（专利号：ZL202110287295.5）
	专利软著

	8
	《一种风浪中船舶失速系数的直接计算方法》

（专利号：ZL202210654167.4）
	专利软著

	9
	《一种自动化机舱主机硬件在环仿真系统主机硬件在环仿真系统》（专利号：ZL202211386737.2）
	专利软著

	10
	《磨粒检测图像处理工具箱软件》

（登记号：2023SR0286808）
	专利软著

	11
	《船舶发动机远程试验仿真测试软件V1.0》

（登记号：2024SR0810214）
	专利软著

	12
	《跨域协同控制软件 V1.0》

（登记号：2025SR0591547）
	专利软著

	13
	《Tube-based model predictive control for constrained unmanned marine vehicles with thruster faults》

（DOI：10.1109/TII.2023.3326543）
	论文论著

	14
	《Safety-critical parallel trajectory tracking control of maritime autonomous surface ships based on integral control barrier functions》

（DOI：10.1109/TIV.2024.3361477）
	论文论著

	15
	《Learning-based guidance and control codesign for underactuated autonomous surface vehicles: theory and experiment》

（DOI：10.1109/TIE.2024.3433557）
	论文论著

	16
	《Bi-LSTM- based resilient data-driven integral sliding mode control for UMVs under hybrid attacks》

（DOI：10.1109/TITS.2025.3540051）
	论文论著

	17
	《船舶水下检测智能装备关键技术与应用》

（2021年度中国产学研合作促进会产学研合作创新成果奖一等奖）
	研究课题

	18
	《船舶AIS/GNSS多源融合定位导航成套技术和装备》（2021年度辽宁省科技进步奖一等奖）
	研究课题

	19
	《船舶与海洋工程装备磨损状态监测关键技术》

（2022年度辽宁省技术发明奖一等奖）
	研究课题

	20
	《基于微流体技术的油液多参数检测识别研究及应用》（2023年度中国分析测试协会科学技术奖一等奖）
	研究课题

	21
	《多无人船分布式集群控制与智能优化》

（2023年辽宁省自然科学奖一等奖）
	研究课题

	22
	《复杂条件下超大型船舶全时空通航智能保障关键技术及应用》（2024年度中国航海学会科技进步奖一等奖）
	研究课题

	23
	《船舶自主定位导航关键技术与装备》

（2024年度中国技术市场协会金桥奖一等奖）
	研究课题




